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1 РЕЗУЛЬТАТЫ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ, ПЕРЕЧЕНЬ ОЦЕНОЧНЫХ 

СРЕДСТВ И КРИТЕРИИ ОЦЕНИВАНИЯ 

1.1 Результаты освоения дисциплины 

Таблица 1 – Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенные с 

установленными компетенциями 

Код и наименование компе-

тенции 
Дисциплина 

Результаты обучения (владе-

ния, умения и знания), соотне-

сенные с компетенциями 

ПК-2 Способен разрабатывать 

и внедрять средства и системы 

автоматизации технологиче-

ских процессов и производств, 

в том числе механосборочных 

 
 

Электромеханические 

системы автоматиза-

ции 

знать:  

-  основные виды электромеха-

нических систем автоматизации 

(ЭМСА), применяемые в про-

мышленности; 

- назначение, принцип работы, 

статические и динамические ха-

рактеристики ЭМСА; 

- особенности эксплуатации 

электромеханических систем; 

уметь: 

-выбирать из каталогов опти-

мальные типы ЭМСА; 

-выполнять электрические и 

электромеханические расчеты 

характеристик отдельных блоков 

и систем ЭМСА; 

- оценивать целесообразность 

применения ЭМСА; 

владеть:  

- навыками проектирования со-

временных ЭМСА с использова-

нием компьютерных технологий; 

- прикладными компьютерными 

программами моделирования ра-

боты ЭМСА; 

- методами диагностирования не-

исправностей узлов электроме-

ханических систем 

 

1.2 К оценочным средствам текущего контроля успеваемости относятся: 

- тестовые задания открытого и закрытого типов; 

- контрольная работа (для заочной формы обучения). 

Промежуточная аттестация в форме дифференцированного зачета (зачета с оценкой) 

проходит по результатам прохождения всех видов текущего контроля успеваемости. В отдель-

ных случаях (при не прохождении всех видов текущего контроля) зачет может быть проведен 

в виде тестирования.  
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1.3 Критерии оценки результатов освоения дисциплины 

Универсальная система оценивания результатов обучения включает в себя системы 

оценок: 1) «отлично», «хорошо», «удовлетворительно», «неудовлетворительно»; 2) «зачтено», 

«не зачтено»; 3) 100 – балльную/процентную систему и правило перевода оценок в пятибалль-

ную систему (табл. 2). 

Таблица 2 – Система оценок и критерии выставления оценки 

              Система  

                 оценок 

 

 

Критерий 

2  3  4  5  

0-40% 41-60% 61-80 % 81-100 % 

«неудовлетвори-

тельно» 

«удовлетвори-

тельно»  

«хорошо» «отлично» 

«не зачтено» «зачтено» 

1 Системность 

и полнота зна-

ний в отноше-

нии изучаемых 

объектов 

Обладает частич-

ными и разрознен-

ными знаниями, ко-

торые не может 

научно-корректно 

связывать между со-

бой (только некото-

рые из которых мо-

жет связывать 

между собой) 

Обладает мини-

мальным набором 

знаний, необходи-

мым для систем-

ного взгляда на 

изучаемый объект   

Обладает набо-

ром знаний, до-

статочным для 

системного 

взгляда на изуча-

емый объект  

Обладает полно-

той знаний и си-

стемным взглядом 

на изучаемый объ-

ект 

2 Работа с ин-

формацией 

Не в состоянии 

находить необходи-

мую информацию, 

либо в состоянии 

находить отдельные 

фрагменты инфор-

мации в рамках по-

ставленной задачи 

Может найти не-

обходимую ин-

формацию в рам-

ках поставленной 

задачи 

Может найти, 

интерпретиро-

вать и система-

тизировать необ-

ходимую инфор-

мацию в рамках 

поставленной за-

дачи 

Может найти, си-

стематизировать 

необходимую ин-

формацию, а 

также выявить но-

вые, дополнитель-

ные источники ин-

формации в рам-

ках поставленной 

задачи 

3 Научное 

осмысление 

изучаемого яв-

ления, про-

цесса, объекта 

Не может делать 

научно корректных 

выводов из имею-

щихся у него сведе-

ний, в состоянии 

проанализировать 

только некоторые 

из имеющихся у 

него сведений 

В состоянии осу-

ществлять научно 

корректный ана-

лиз предоставлен-

ной информации  

В состоянии осу-

ществлять систе-

матический и 

научно коррект-

ный анализ 

предоставленной 

информации, во-

влекает в иссле-

дование новые 

релевантные за-

даче данные 

В состоянии осу-

ществлять систе-

матический и 

научно-коррект-

ный анализ предо-

ставленной ин-

формации, вовле-

кает в исследова-

ние новые реле-

вантные постав-

ленной задаче дан-

ные, предлагает 

новые ракурсы по-

ставленной задачи 
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              Система  

                 оценок 

 

 

Критерий 

2  3  4  5  

0-40% 41-60% 61-80 % 81-100 % 

«неудовлетвори-

тельно» 

«удовлетвори-

тельно»  

«хорошо» «отлично» 

«не зачтено» «зачтено» 

4 Освоение 

стандартных 

алгоритмов ре-

шения профес-

сиональных за-

дач 

В состоянии решать 

только фрагменты 

поставленной за-

дачи в соответствии 

с заданным алгорит-

мом, не освоил 

предложенный ал-

горитм, допускает 

ошибки 

В состоянии ре-

шать поставлен-

ные задачи в соот-

ветствии с задан-

ным алгоритмом 

В состоянии ре-

шать поставлен-

ные задачи в со-

ответствии с за-

данным алгорит-

мом, понимает 

основы предло-

женного алго-

ритма  

Не только владеет 

алгоритмом и по-

нимает его ос-

новы, но и предла-

гает новые реше-

ния в рамках по-

ставленной задачи 

 

2 ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДЛЯ ТЕКУЩЕЙ И ПРОМЕЖУТОЧНОЙ 

АТТЕСТАЦИИ 

Компетенция ПК-2: Способен разрабатывать и внедрять средства и системы автомати-

зации технологических процессов и производств, в том числе механосборочных. 

Тестовые задания открытого типа 

 

1. На обмотку электромагнитного реле подается постоянное или переменное напряжение в 

зависимости от ____________ 

Ответ: типа реле 

2. Контакт электромагнитного реле называется нормально разомкнутым, если он 

________________  

Ответ: разомкнут при отсутствии напряжения на обмотке реле 

3. Нулевая защита, выполненная на электромагнитном реле (пускателе) выполняет функцию, 

требующую повторного включения оборудования, если ________________ 

Ответ: сетевое напряжение отключится, а потом снова появится 

4. Контакт электромагнитного реле называется ___________ 

K1.2

 

 

Ответ: переключающийся 

5. В тестовой задаче №4 обозначение контактов К1.2 электромагнитного реле означает, что 

____________ 

Ответ: это переключающийся контакт 2 реле К1 

6. Диод, показанные на схеме, служит для _____________ 
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VD1

 
Ответ: защиты транзистора от эдс самоиндукции катушки электромагнитного реле 

7. Соленоидный клапан при отсутствии напряжения на его катушке может находиться в 

_______________ 

Ответ: в открытом или закрытом состоянии в зависимости от типа клапана 

8. Электромагнитные реле имеют преимущества перед другими коммутационными элемен-

тами систем автоматизации, в том что они _______________ 

Ответ: коммутируют большой ток и имеют гальваническую развязку между входными 

и выходными электрическими цепями 

9. К исполнительным механизмам электромагнитного типа относятся 

 ______________  

Ответ: соленоидные клапаны 

10 Электромагнитная муфта в системах автоматизации выполняет функцию 

________________ 

Ответ: механического соединения частей оборудования  

11. С помощью соленоидного клапана можно реализовать ПИД – закон регулирования тепло-

вого инерционного объекта путем применения ____________ 

Ответ: широтно-импульсного преобразователя (ШИМ) 

12. Магнитным пускателем называется _____________  

Ответ: реле с силовыми и слабо мощными контактами 

13. В позиционном регуляторе гистерезис необходим для __________ 

Ответ: надежной и устойчивой работы регулятора за счет снижения частого срабатыва-

ния исполнительного механизма 

14. Источником энергии для пневматических систем автоматизации служит 

_______________  

Ответ: электропневматический генератор 

15. Трансформаторы тока используются как датчики для _____________ 

Ответ: измерения тока путем преобразования его в напряжение 
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16. Для работы с электрооборудованием необходимо пользоваться нормативными докумен-

тами: _______________ 

Ответ:  Правилами устройства электроустановок (ПУЭ) и/или решениями международ-

ной электротехнической комиссии (МЭК) 

17. Мехатронной системой называется ____________  

Ответ: объединение электромеханических компонентов с силовой электроникой и мик-

ропроцессорными системами и сетями 

18. Механической характеристикой электродвигателя называется зависимость __________  

Ответ: угловой скорости вращения вала электродвигателя от его электромагнитного мо-

мента 

19. Уравнение движения электродвигателя в общем виде как одномассовая система имеет вид 

_________________  

Ответ: ±M±𝑴с=J·
𝒅𝝎

𝒅𝒕
 

20. Самым распространенным электродвигателем в промышленности является 

__________________ 

Ответ: асинхронный электродвигатель с коротко замкнутым ротором 

21. На графике механической характеристики асинхронного электродвигателя с короткоза-

мкнутым ротором 

n

Mкр

1 2 3 4  

пусковой момент соответствует точке___________ , где n – скорость вращения ротора; МКР – 

крутящий момент. 

Ответ: 3 

22. Торможение противовключением асинхронного электродвигателя осуществляется путем 

____________ 

Ответ: изменения чередования фаз 

23. Синхронная скорость асинхронного электродвигателя с 2-мя парами полюсов составляет 

_____________ 
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Ответ: 1500 об/мин 

Тестовые задания закрытого типа 

 

1. Статическая характеристика электромагнитного реле показана на схеме 

Выход

Вход

1

0

Выход

Вход

1

0

Выход

Вход

1

0

Выход

Вход

1

0  

   1   2  3  4 

а) 1 

б) 2  

в) 3 

г) 4 

2. Релейная автоматика, выполняющая функцию логического элемента 2И-НЕ, показана на 

схеме 

+Uпит

Общий

K1.1 K1.2

Rн

+Uпит

Общий

K1.1

K1.2

Rн

+Uпит

Общий

K1.1 K1.2 +Uпит

Общий

K1.1

K1.2

Rн Rн

Выходная цепь

Входная цепь

K1 K2
Вход 1
Вход 2

 

 1    2   3   4 

а) 1 

б) 2 

в) 3 

г)  4 

3 Под номером __________ показан якорь электромагнитного реле 
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1

2

3

4  

а) 1 

б) 2 

в) 3 

г) 4 

4. Автоматический выключатель (автомат) электрических цепей содержит защиту _________ 

а) от короткого замыкания 

б) от короткого замыкания и перегрузки по току 

в) от короткого замыкания, перегрузки по току и дифференциальную защиту 

г) от короткого замыкания, перегрузки по току, дифференциальную защиту и защиту от пере-

напряжения 

5. Схема электропривода включает __________ видов защит 

L1

L2

L3

N

Пуск
Стоп KM1

M1

KM1.1...KM1.3

QF1

QF2

KM1.4

400 В, 3 фазы

 

где 𝐿1, 𝐿2, 𝐿3 – линии (фазы); 𝑁 − рабочая нейтраль; 𝑄𝐹1 − автомат УЗО; 
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𝑄𝐹2 − автоматический выключатель; 𝐾𝑀1 − магнитный пускатель; 𝑀1 − асинхронный 

электродвигатель с КЗ ротором 

а) 2  

б) 3 

в) 4 

г) 6 

6. Для улучшения статизма системы с отрицательной обратной связью по скорости в автома-

тизированном электроприводе надо применить ___________ регулятор 

а) пропорциональный 

б) интегрирующий 

в) дифференцирующий 

г) запаздывающий 

7. Конечные выключатели в исполнительных механизмах электромоторного типа применя-

ются для _____________ 

а) аварийного отключения оборудования 

б) окончания технологического процесса  

в) отключения освещения 

г) обесточивания исполнительных механизмов в крайних положениях регулирующего 

органа 

 

3 ТИПОВЫЕ ЗАДАНИЯ НА КОНТРОЛЬНУЮ РАБОТУ, КУРСОВУЮ РАБОТУ/ 

КУРСОВОЙ ПРОЕКТ, РАСЧЕТНО-ГРАФИЧЕСКУЮ РАБОТУ 

Учебным планом предусмотрено выполнение контрольной работы для студентов заоч-

ной формы обучения. 

Типовые задания: 

По варианту задания студентам выдаются 2 вопроса, на которые они должны дать раз-

вернутый ответ. 

Перечень вопросов: 

1. Назначение, область применения и классификация ЭМСА. 

2. Принцип действия асинхронного электродвигателя с коротко замкнутым ротором. 

Основные характеристики. 

3. Формула расчета синхронной скорости асинхронного электродвигателя с коротко за-

мкнутым ротором. Понятие «скольжение». 

4. Схема подключения к электрической сети асинхронного электродвигателя с коротко 

замкнутым ротором. Схемы соединения обмоток статора. 
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5. Принцип работы частотного преобразователя для плавного регулирования скорости 

вращения ротора асинхронного электродвигателя. 

6. Принцип действия асинхронного электродвигателя с фазным ротором. Основные ха-

рактеристики. 

7. Принцип работы синхронного электродвигателя. Механическая характеристика и об-

ласть применения. 

8. Принцип работы вентильного электродвигателя. Механическая характеристика и об-

ласть применения. 

9. Принцип работы шагового электродвигателя. Механическая характеристика и об-

ласть применения. 

10. Назначение электромагнитного реле. Принцип работы. Управление реле от элек-

тронных элементов. 

11. Способы ускорения и замедления срабатывания электромагнитного реле. 

12. Магнитные пускатель. Электрическая схема. Принцип работы и область примене-

ния. 

13. Назначение и характеристики автоматического выключателя (автомата). Схема под-

ключения к электрической сети. Виды защит. 

14. . Назначение и характеристики дифференциального автомата. Схема подключения 

к электрической сети. Виды защит. 

15. Назначение тепловых реле. Характеристики. 

16. Исполнительные механизмы электромагнитного типа. Принцип действия и схемы 

подключения. 

17. Исполнительные механизмы электромоторного типа. Функциональная схема и 

назначение элементов. 

18. Виды заземления электромагнитного оборудования. 

19. Основные характеристики промышленной электросети России и др. стран. 

20. Перспективы развития ЭМСА. 
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4 СВЕДЕНИЯ О ФОНДЕ ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ И ЕГО СОГЛАСОВАНИИ 

Фонд оценочных средств для аттестации по дисциплине «Электромагнитные системы 

автоматизации» представляет собой компонент основной профессиональной образовательной 

программы бакалавриата по направлению подготовки 15.03.04 Автоматизация технологиче-

ских процессов и производств. 

Преподаватель-разработчик – к.т.н., доцент А.Н. Румянцев. 

Фонд оценочных средств рассмотрен и одобрен на кафедре цифровых систем и авто-

матики. 

 

 

И.о. заведующего кафедрой          В.И. Устич 

 

Фонд оценочных средств рассмотрен и одобрен методической комиссией института циф-

ровых технологий (протокол №5 от 29.08.2024 г). 

 

Председатель методической комиссии      О.С. Витренко 
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