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1 ЦЕЛЬ И ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

1.1 Целью освоения дисциплины «Электромеханические системы автоматизации» яв-

ляется: формирование знаний, умений и навыков по анализу, проектированию, монтажу и экс-

плуатации ЭМСА технологических процессов и производств. 

 1.2 Процесс изучения дисциплины направлен на формирование элементов следующих 

компетенций в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по данному направлению подготовки. 
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Таблица 1 – Планируемые результаты обучения по дисциплинам (модулям), соотнесенные с установленными компетенциями 

Код и наименование  

компетенции 
Дисциплины 

Результаты обучения (владения, умения и знания), соотнесенные с  

компетенциями 

ПК-2 Способен разрабаты-

вать и внедрять средства и си-

стемы автоматизации техно-

логических процессов и про-

изводств, в том числе механо-

сборочных 

Электромеханические  

системы автоматизации 

Знать:  

- основные виды электромеханических устройств; 

- назначение, принцип работы, статические и динамические характери-

стики ЭМСА. 

Уметь:  

- выбирать из каталогов оптимальный тип электромеханической си-

стемы;  

- выполнять электрические и электромеханические расчеты характери-

стик отдельных блоков и систем. 

Владеть:  

- навыками проектирования современных ЭМСА с использованием ком-

пьютерных технологий; 

- прикладными компьютерными программами моделирования работы 

ЭМСА; 

- методами диагностирования неисправностей узлов электромеханиче-

ской системы. 
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2 ТРУДОЁМКОСТЬ ОСВОЕНИЯ, СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ 

ДИСЦИПЛИНЫ ФОРМЫ АТТЕСТАЦИИ ПО НЕЙ 

Дисциплина «Электромеханические системы автоматизации» относится к блоку 1 ча-

сти, формируемой участника образовательного процесса. 

Общая трудоемкость дисциплины составляет 4 зачетные единицы (з.е.), т.е. 144 акаде-

мических часа (108 астр. часов) контактной и самостоятельной учебной работы студента; ра-

ботой, связанной с текущей и промежуточной (заключительной) аттестацией по дисциплине. 

Распределение трудоемкости освоения дисциплины по семестрам, видам учебной ра-

боты студента, а также формы контроля приведены ниже.  

Таблица 2 - Объем (трудоёмкость освоения) в очной форме обучения и структура дис-

циплины 
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Лек Лаб Пр РЭ КА 

Электромеханические 

системы автоматиза-

ции 

6 ДЗ 4 144 32 32  6 0,15 73,85  

Итого по дисциплине: 4 144 32 32   0,15 73,85  

 

Таблица 3 - Объем (трудоёмкость освоения) по заочной форме обучения и структура 

дисциплины 
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Лек Лаб Пр РЭ 

Электромеха-

нические си-

стемы автома-

тизации 

4 Зима 
контр

ДЗ 
4 144 8 8  8 116 4 

Итого по дисциплине: 4 144 8 8  8 116 4 
Обозначения: Э – экзамен; З – зачет; ДЗ – дифференцированный зачет (зачет с оценкой); КР (КП) – 

курсовая работа (курсовой проект); контр. – контрольная работа, РГР – расчетно-графическая ра-

бота; Лек – лекционные занятия; Лаб -  лабораторные занятия; Пр – практические занятия; РЭ – 
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контактная работа с преподавателем в ЭИОС; КА – контактная работа, консультации, инд.заня-

тия, практики и аттестации; СРС – самостоятельная работа студентов 

 

При разработке образовательной технологии организации учебного процесса основной 

упор сделан на соединение активной и интерактивной форм обучения. Интерактивная форма 

позволяет студентам проявить самостоятельность в освоении теоретического материала и 

овладении практическими навыками, формирует интерес и позитивную мотивацию к учебе. 

 

3 УЧЕБНАЯ ЛИТЕРАТУРА И УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ 

САМОСТОЯТЕЛЬНОЙ РАБОТЫ СТУДЕНТА  

Учебно-методическое обеспечение дисциплины приведено в таблице 4. 
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Таблица 4 – Перечень основной и дополнительной литературы 

Наименование 

дисциплины 
Основная литература Дополнительная литература 

Электромеханиче-

ские системы авто-

матизации 

1. Иванов, И. И. Электротехника : учеб. посо-

бие / И. И. Иванов, Г. И. Соловьев. - 6-е изд., 

стер. - Санкт-Петербург [и др.] : Лань, 2009. - 

496 с. – ISBN 978-5-8114-0523-7. 

1. Москаленко, В. В. Электрический привод : учеб. / В. В. Моска-

ленко. - Москва : Высшая школа, 1991. - 430 с. – ISBN 5-06-001776-1. 
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4 ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ И ИНТЕРНЕТ-РЕСУРСЫ 

ДИСЦИПЛИНЫ 

Информационные технологии 

В ходе освоения дисциплины, обучающиеся используют возможности интерактивной 

коммуникации со всеми участниками и заинтересованными сторонами образовательного про-

цесса, ресурсы и информационные технологии посредством электронной информационной 

образовательной среды университета. 

Перечень современных профессиональных баз данных и информационных справочных 

систем, к которым обучающимся по образовательной программе обеспечивается доступ (уда-

ленный доступ), а также перечень лицензионного программного обеспечения определяется в 

рабочей программе и подлежит обновлению при необходимости. 

Электронные образовательные ресурсы: 

Российская образовательная платформа и конструктор бесплатных открытых онлайн-

курсов и уроков - https://stepik.org 

Образовательная платформа - https://openedu.ru/  

Состав современных профессиональных баз данных (СПБД) и информационных 

справочных систем (ИСС). 

- Единое окно доступа к образовательным ресурсам. Раздел Электротех-

ника http://window.edu.ru/catalog/ 

- «Техэксперт» -профессиональные справочные системы http://техэксперт.рус/ 

5 МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 

Аудиторные занятия проводятся в специализированных аудиториях с 

мультимедийным оборудованием, в компьютерных классах, а также в других аудиториях 

университета согласно расписанию занятий.  

Консультации проводятся в соответствии с расписанием консультаций. 

Помещения для самостоятельной работы обучающихся оснащены компьютерной тех-

никой с возможностью подключения к сети «Интернет» и обеспечением доступа в электрон-

ную информационно-образовательную среду университета. 

При освоении дисциплины используется программное обеспечение общего назначения 

и специализированное программное обеспечение. 

Перечень соответствующих помещений и их оснащения приведен в таблице 5.

https://stepik.org/
https://openedu.ru/
http://window.edu.ru/catalog/
http://техэксперт.рус/
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Таблица 5 – Материально-техническое обеспечение дисциплины 

Наименование 

дисциплины 

Наименование специальных помещений и 

помещений для самостоятельной работы 

Оснащенность специальных помещений и 

помещений для самостоятельной работы 

Перечень лицензионного программного 

обеспечения 

Электромеханиче-

ские системы 

 автоматизации 

г. Калининград, Советский проспект, 1, ГУК, 

ауд. 327, лаборатория информационного 

моделирования и цифровых систем - учебная 

аудитория для проведения занятий лекционного 

типа, лабораторных занятий, групповых и 

индивидуальных консультаций, текущего 

контроля и промежуточной аттестации 

Специализированная (учебно-лабораторная) ме-

бель - учебная доска, столы, стулья, стойка для 

телевизора.  

15 компьютеров с  подключением к сети 

Интернет, комплект лицензионного 

программного обеспечения. электронный 

проектор, телевизор 75 дюймов. 

Типовое ПО на всех ПК  

1. Операционная система Windows 7 (получа-

емая по программе Microsoft "Open Value 

Subscription")  

2. Офисное приложение MS Office Standard 

2016 (получаемое по программе Microsoft 

"Open Value Subscription")  

3. Kaspersky Endpoint Security  

4. Google Chrome (GNU)  

5. CODESYS  

6. MathCAD 15 M020  

7.  Система визуального моделирования си-

стем управления solidThinking Embed  

8. Программа схемотехнического моделиро-

вания Multisim Education  

9. Electronics Workbench V5.12 (бесплатная, 

безопасная и интерактивная платформа для 

любителей, студентов и профессионалов) 

10. MasterSCADA  

11. Trace Mode  
г. Калининград, Советский проспект, 1, ГУК, 

ауд. 322, лаборатория интеллектуальных систем 

управления - учебная аудитория для проведе-

ния занятий лекционного типа, лабораторных 

занятий, групповых и индивидуальных кон-

сультаций, текущего контроля и промежуточ-

ной аттестации 

Специализированная (учебная) мебель - учебная 

доска, стол преподавателя, столы, стулья, стойка 

для телевизора. Телевизор 65 дюймов, 

Комплект учебного оборудования: 

Лабораторный стенд «Система автоматического 

управления технологических параметров», Ла-

бораторный стенд «Средства автоматизации и 

управления» - 2 шт., 

Лабораторный стенд «Автоматизация производ-

ственных процессов» - 2 шт. 

 

г. Калининград, Советский проспект, 1, ГУК, 

ауд. 230, лаборатория автоматизации 

производственных процессов - учебная 

аудитория для проведения занятий лекционного 

типа, лабораторных занятий, групповых и 

индивидуальных консультаций, текущего 

контроля и промежуточной аттестации 

Специализированная (учебная) мебель - учебная 

доска, стол преподавателя, парты, стулья.  

Имитатор технологического объекта 

управления, щит контроля и управления 4 шт., 

контроллеры КР-300 – 4 шт; контроллеры 

«Ремиконт-130» - 2 шт; стенд измерения и 
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Наименование 

дисциплины 

Наименование специальных помещений и 

помещений для самостоятельной работы 

Оснащенность специальных помещений и 

помещений для самостоятельной работы 

Перечень лицензионного программного 

обеспечения 

регулирования влажности на ПЛК-100 ПО 

"Овен 

г. Калининград, Советский проспект, 1, ГУК, 

ауд. 153 – помещение для самостоятельной 

работы  

Специализированная (учебная) мебель - учебная 

доска, стол преподавателя, парты, стулья. 11 

компьютеров с подключением к сети Интернет 

и обеспечением доступа в электронную инфор-

мационно-образовательную среду организации, 

комплект лицензионного программного обеспе-

чения 

 

Типовое ПО на всех ПК  

1. Операционная система Windows 10 (полу-

чаемая по программе Microsoft "Open Value 

Subscription")  

2. Офисное приложение MS Office 2013 (по-

лучаемое по программе Microsoft "Open 

Value Subscription")  

3. Kaspersky Endpoint Security  

4. Google Chrome (GNU) 

5. САБ Ирбис 64  

7. MathCAD 15 M020  

8. Интернет- версия «Гарант» 

9. «КонсультантПлюс»  

10. НЭБ РФ - Национальная электронная 

библиотека  

11. Python (GNU/Linux,macOS и Windows) 
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6 ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ АТТЕСТАЦИИ, 

СИСТЕМА ОЦЕНИВАНИЯ И КРИТЕРИИ ОЦЕНКИ 

Типовые контрольные задания и иные материалы, необходимые для оценки результа-

тов освоения дисциплины (в т.ч. в процессе освоения), а также методические материалы, опре-

деляющие процедуры этой оценки приводятся в приложении к рабочей программе дисци-

плины (утверждается отдельно). 

Оценивание результатов обучения может проводиться с применением электронного 

обучения, дистанционных образовательных технологий.  

 

7 СВЕДЕНИЯ О РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЕ И ЕЕ СОГЛАСОВАНИИ 

Рабочая программа дисциплины «Электромеханические системы автоматизации» 

представляет собой компонент основной профессиональной образовательной программы ба-

калавриата по направлению подготовки 15.03.04 Автоматизация технологических процессов 

и производств. 

Рабочая программа рассмотрена и одобрена на заседании кафедры цифровых систем и 

автоматики (протокол № 7 от 20.03.2024) 
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