
 
 

  

 
Федеральное агентство по рыболовству 

Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение  

высшего образования 

«Калининградский государственный технический университет» 

(ФГБОУ ВО «КГТУ») 

 

 

 

                                         УТВЕРЖДАЮ  

                                         И.о. директора института 

 

 

 

 

 

Фонд оценочных средств  

(приложение к рабочей программе дисциплины) 

ИНЖЕНЕРНАЯ МЕХАНИКА 

РАЗДЕЛ «ТЕОРЕТИЧЕСКАЯ МЕХАНИКА» 

основной профессиональной образовательной программы бакалавриата 

по направлению подготовки 

15.03.01 МАШИНОСТРОЕНИЕ  

 

Профиль программы  

 «ТЕХНОЛОГИИ, ОБОРУДОВАНИЕ И 

 АВТОМАТИЗАЦИЯ МАШИНОСТРОИТЕЛЬНЫХ ПРОИЗВОДСТВ» 

 

 

 

 

 

 

 

 

ИНСТИТУТ                                     агроинженерии и пищевых систем 

РАЗРАБОТЧИК                              кафедра теории механизмов и машин и деталей машин 

 

  

 



ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ  2 

 

 

1 РЕЗУЛЬТАТЫ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ, ПЕРЕЧЕНЬ ОЦЕНОЧНЫХ 

СРЕДСТВ И КРИТЕРИИ ОЦЕНИВАНИЯ 

1.1 Результаты освоения дисциплины 

Таблица 1 – Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенные с 

установленными компетенциями 

Код и наименование компе-

тенции 
Дисциплина 

Результаты обучения (владе-

ния, умения и знания), соотне-

сенные с компетенциями 

ОПК-11: 

Способен применять методы 

контроля качества изделий и 

объектов в сфере профессио-

нальной деятельности, проводить 

анализ причин нарушений техно-

логических процессов в машино-

строении и разрабатывать меро-

приятия по их предупреждению. 

ОПК-13: 

Способен применять стандарт-

ные методы расчета при проек-

тировании деталей и узлов изде-

лий машиностроения. 

Инженерная механика 

(Раздел  

Теоретическая меха-

ника) 

Знать: 

- основные законы и теоремы 

теоретической механики. 

Уметь: 

- решать профессиональные за-

дачи с опорой на законы и тео-

ремы теоретической механики. 

Владеть: 

- методами и практическими 

навыками в области решения за-

дач механики. 

 

1.2 К оценочным средствам текущего контроля успеваемости относятся: 

- тестовые задания открытого и закрытого типов; 

К оценочным средствам для промежуточной аттестации относятся: 

- расчетно-графическая работа; 

- экзаменационные задания по дисциплине, представленные в виде тестовых заданий 

закрытого и открытого типов. 

1.3 Критерии оценки результатов освоения дисциплины 

Универсальная система оценивания результатов обучения включает в себя системы 

оценок: 1) «отлично», «хорошо», «удовлетворительно», «неудовлетворительно»; 2) «зачте-

но», «не зачтено»; 3) 100 – балльную/процентную систему и правило перевода оценок в пя-

тибалльную систему (табл. 2). 

Таблица 2 – Система оценок и критерии выставления оценки 

              Система  

                 оценок 

 

 

Критерий 

2  3  4  5  

0-40% 41-60% 61-80 % 81-100 % 

«неудовлетвори-

тельно» 

«удовлетвори-

тельно»  

«хорошо» «отлично» 

«не зачтено» «зачтено» 

1 Системность 

и полнота зна-

Обладает частич-

ными и разрознен-

Обладает мини-

мальным набором 

Обладает набо-

ром знаний, до-

Обладает полно-

той знаний и си-
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              Система  

                 оценок 

 

 

Критерий 

2  3  4  5  

0-40% 41-60% 61-80 % 81-100 % 

«неудовлетвори-

тельно» 

«удовлетвори-

тельно»  

«хорошо» «отлично» 

«не зачтено» «зачтено» 

ний в отноше-

нии изучаемых 

объектов 

ными знаниями, 

которые не может 

научно-корректно 

связывать между 

собой (только неко-

торые из которых 

может связывать 

между собой) 

знаний, необхо-

димым для си-

стемного взгляда 

на изучаемый 

объект   

статочным для 

системного 

взгляда на изу-

чаемый объект  

стемным взглядом 

на изучаемый 

объект 

2 Работа с ин-

формацией 

Не в состоянии 

находить необхо-

димую информа-

цию, либо в состоя-

нии находить от-

дельные фрагменты 

информации в рам-

ках поставленной 

задачи 

Может найти не-

обходимую ин-

формацию в рам-

ках поставленной 

задачи 

Может найти, 

интерпретиро-

вать и система-

тизировать не-

обходимую ин-

формацию в 

рамках постав-

ленной задачи 

Может найти, си-

стематизировать 

необходимую ин-

формацию, а так-

же выявить новые, 

дополнительные 

источники ин-

формации в рам-

ках поставленной 

задачи 

3 Научное 

осмысление 

изучаемого яв-

ления, процес-

са, объекта 

Не может делать 

научно корректных 

выводов из имею-

щихся у него све-

дений, в состоянии 

проанализировать 

только некоторые 

из имеющихся у 

него сведений 

В состоянии осу-

ществлять научно 

корректный ана-

лиз предоставлен-

ной информации  

В состоянии 

осуществлять 

систематический 

и научно кор-

ректный анализ 

предоставленной 

информации, 

вовлекает в ис-

следование но-

вые релевантные 

задаче данные 

В состоянии осу-

ществлять систе-

матический и 

научно-

корректный ана-

лиз предоставлен-

ной информации, 

вовлекает в ис-

следование новые 

релевантные по-

ставленной задаче 

данные, предлага-

ет новые ракурсы 

поставленной за-

дачи 

4 Освоение 

стандартных 

алгоритмов 

решения про-

фессиональных 

задач 

В состоянии решать 

только фрагменты 

поставленной зада-

чи в соответствии с 

заданным алгорит-

мом, не освоил 

предложенный ал-

горитм, допускает 

ошибки 

В состоянии ре-

шать поставлен-

ные задачи в со-

ответствии с за-

данным алгорит-

мом 

В состоянии ре-

шать поставлен-

ные задачи в со-

ответствии с за-

данным алго-

ритмом, понима-

ет основы пред-

ложенного алго-

ритма  

Не только владеет 

алгоритмом и по-

нимает его осно-

вы, но и предлага-

ет новые решения 

в рамках постав-

ленной задачи 
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2 ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДЛЯ ТЕКУЩЕЙ И ПРОМЕЖУТОЧНОЙ 

АТТЕСТАЦИИ 

 Компетенция ОПК-11: Способен применять методы контроля качества изделий и объ-

ектов в сфере профессиональной деятельности, проводить анализ причин нарушений техно-

логических процессов в машиностроении и разрабатывать мероприятия по их предупрежде-

нию. 

Тестовые задания открытого типа 

 

1. Условие равновесия тела под действием системы сил, произвольно расположенных в 

плоскости: __________________ 

 

Ответ: {

∑𝑭𝒌𝒙 =  𝟎;
∑𝑭𝒌𝒚 =  𝟎;

∑𝑴𝑨(𝑭𝒌
⃗⃗ ⃗⃗ ) = 𝟎.

 

 

2. Силы взаимодействия между материальными точками (телами) рассматриваемой системы 

называют: ____________ 

Ответ: внутренними 

 

3. Тип связи в точке А: ________________________ 

 

 
 

Ответ: неподвижный цилиндрический шарнир
  

 

4.  Момент силы F  относительно точки А равен: 

 

_________ 

Ответ:  𝑴𝑨(�⃗⃗� ) = 𝑭 𝐜𝐨𝐬𝜶 ∙ 𝒂 − 𝑭𝐬𝐢𝐧𝜶 ∙ (𝒃 + 𝒄 + 𝒅) 
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5. Сумма проекций всех сил ∑𝐹𝑘𝑥 на ось x равна: 

 

 
 

Ответ:  ∑𝑭𝒌𝒙 = 𝑿𝑨 − 𝑹𝑩 𝐬𝐢𝐧𝜶 − 𝑻𝐜𝐨𝐬𝜷 + 𝑭𝟏 + 𝑸𝟎 

 

6. Момент силы F1 относительно оси z будет равен 

 

 
 

Ответ:  𝑴𝒛(𝑭𝟏
⃗⃗ ⃗⃗  ) = −𝑭𝟏 ∙

𝟏

𝟐
𝑨𝑩 

 

7. Сумма моментов всех сил относительно точки А  ∑𝑴𝑨(𝑭𝒌)  равна: 

 

АC=2b 
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Ответ: ∑𝑴𝑨(𝑭𝒌) = 𝑹𝑩 𝐜𝐨𝐬𝜶 ∙ 𝟐𝒂 + 𝑹𝑩 𝐬𝐢𝐧𝜶 ∙ 𝒃 + 𝑻𝐜𝐨𝐬𝛃 ∙ 𝟐𝒃 − 𝑭𝟏 ∙
𝟑𝒃

𝟐
− 𝑸𝟎 ∙

𝟐𝒃

𝟑
− 𝑭𝟐 ∙ 𝒂 −

𝑸 ∙
𝒂

𝟐
 

 

8. Раздел теоретической механики, в котором изучается движение материальных тел в про-

странстве с геометрической точки зрения, вне связи с силами, определяющими это дви-

жение, называется ___________  

Ответ: кинематика  

 

9. Движение твердого тела, при котором любая прямая, соединяющая две точки тела, дви-

жется параллельно самой себе, называется  

Ответ: поступательное  

 

10. Движение твердого тела, при котором каждая точка тела движется в плоскости, парал-

лельной некоторой неподвижной плоскости, называется _________________ 

Ответ: плоскопараллельное 

 

11.  Абсолютное ускорение точки, совершающей сложное   движение, при переносном вра-

щательном движении, определяется по формуле: ______________ 

Ответ: 𝒂𝒂⃗⃗ ⃗⃗ = 𝒂𝒓⃗⃗⃗⃗ + 𝒂𝒆
𝝉⃗⃗⃗⃗ + 𝒂𝒆

𝒏⃗⃗ ⃗⃗  + 𝒂𝒄⃗⃗⃗⃗  

 

12.  Закон движения точки М задан уравнением 𝑥 = 𝑡3 + 1. Ускорение точки М в момент 

времени  𝑡 = 2 с, равно: 

Ответ: 12 м/с
2 

 

Тестовые задания закрытого типа 

1.  Способы задания движения точки: 

а) естественный
 

б) координатный
 

в) векторный 

г) аналитический 

 

 2. Кинетическая энергия тела при вращательном движении определяется по формуле: 

а)  𝑇 =
1

2
𝑚𝜔2 

б)  𝑻 =
𝟏

𝟐
𝑰𝝎𝟐 

в)  𝑇 =
1

2
𝑚𝑣2 

г)  𝑇 =
1

2
𝑚𝑣2 +

1

2
𝐼𝜔2 

 

3. Вес мяча составляет 5Н. Если он поднимается на высоту двух метров, то работа, соверша-

емая силой тяжести при отскоке мячa oт земли, равна: 
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а) 10Дж  

б) - 10Дж 

в) 8Дж 

г) - 8Дж 

 

 Компетенция ОПК-13: Способен применять стандартные методы расчета при проекти-

ровании деталей и узлов изделий машиностроения 

Тестовые задания открытого типа 

 

1. Механизм состоит из колес 2 и 3, связанных ременной передачей, и груза 1, привязан-

ного к концу нити. Если 𝜔3 = 5 с−1, 𝑅2 = 0,4 м,  𝑟2 = 0,2 м, 𝑟3 = 0,1 м, то ско-

рость точки М (𝑉𝑀) равна: 

 

 
 

Ответ: 1 м/с  

 

2. Точка, неизменно связанная с фигурой, скорость которой в это момент равна нулю назы-

вается:__________ 

Ответ: мгновенным центром скоростей 

 

3. По образующей конуса движется точка М со скоростью 𝑣𝑟 = 2 м/с.  Конус вращается с 

угловой скоростью 𝜔е = 1 с−1. Угол 𝛼 между образующей конуса и осью вращения ра-

вен 30°. Кориолисово ускорение точки численно равно: 
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Ответ: 2 м/с

2
  

 

4. Раздел теоретической механики, в котором изучается движение материальных тел в про-

странстве в зависимости от действия на них сил называется   ________________ 

Ответ: динамика 

 

5. Геометрическая точка С, радиус вектор которой определяется по формуле 𝑟𝑐⃗⃗ =
∑𝑚𝑘𝑟𝑘⃗⃗ ⃗⃗  

𝑚
 

называется _______________ системы 

Ответ: центром масс  

 

6. Кинетическая энергия тела при поступательном движении определяется по формуле: 

Ответ:  𝑻 =
𝟏

𝟐
𝒎𝒗𝟐  

7.  Вектор, имеющий направление вектора скорости и модуль равный произведению массы 

точки на модуль скорости ее движения называется: ________________________ 

Ответ: количеством движения 

 

8. Теорема об изменении кинетической энергии материальной точки имеет вид ___________ 

Ответ:  
𝟏

𝟐
𝒎𝒗𝟏

𝟐 −
𝟏

𝟐
𝒎𝒗𝟎

𝟐 = ∑А𝒊 

 

 

9. По формуле 𝑆 = 𝐹 𝑡 определяется  _____________: 

Ответ: импульс силы  

 

10. Тело весом Р=1 кН совершило перемещение по горизонтальной поверхности с постоянной 

скоростью на расстояние 1 м. К телу приложена горизонтально направленная сдвигающая 

сила Q = 100H. Коэффициент трения скольжения f=0,3. Работа силы трения равна _______ 

Ответ: - 300Дж 
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11. Величина равная произведению модуля вектора силы на модуль вектора скорости и на 

косинус угла между направлениями этих векторов называется __________ 

Ответ: мощностью силы 

 

Тестовые задания закрытого типа 

1. Сила определяется: 

а) числовым значением (модулем)
 

б) направлением
 

в) плоскостью действия  

г) точкой приложения 

 

2. Условием равновесия тела под действием системы сходящихся сил, расположенных в про-

странстве, является: 

а)  {

∑𝐹𝑘𝑥 =  0;
∑𝐹𝑘𝑦 =  0;

∑𝑀𝑥(𝐹𝑘
⃗⃗⃗⃗ ) = 0.

 

б)  {

∑𝐹𝑘𝑥 =  0;

∑𝑀𝐴(𝐹𝑘
⃗⃗⃗⃗ ) = 0;

∑𝑀𝐵(𝐹𝑘
⃗⃗⃗⃗ ) = 0.

 

в)   {

∑𝑀𝐴(𝐹𝑘
⃗⃗⃗⃗ ) =  0;

∑𝑀𝐵(𝐹𝑘
⃗⃗⃗⃗ ) = 0;

∑𝑀𝐶(𝐹𝑘
⃗⃗⃗⃗ ) = 0.

 

г)   {

∑𝑭𝒌𝒙 =  𝟎;
∑𝑭𝒌𝒚 =  𝟎;

∑𝑭𝒌𝒛 = 𝟎.

 

 

3. Проекции силы F1 на оси x, y, z равны: 

 

 

а) 𝐹1𝑥 = 0; 𝐹1𝑦 = −𝐹1; 𝐹1𝑧 = −𝐹1 cos 𝛼 

б)  𝑭𝟏𝒙 = 𝑭𝟏;  𝑭𝟏𝒚 = 𝟎;𝑭𝟏𝒛 = 𝟎 

в)  𝐹1𝑥 = 𝐹1 cos 𝛼 ; 𝐹1𝑦 = −𝐹1 sin 𝛼 ; 𝐹1𝑧 = 0 
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г)  𝐹1𝑥 = −𝐹1 cos 𝛼 ; 𝐹1𝑦 = 𝐹1 sin 𝛼 ; 𝐹1𝑧 = 0 

 

4. Ускорение точки А тела, совершающего поступательное движение, определяется по фор-

муле: 

а)  𝑎𝐴⃗⃗⃗⃗ = 𝑣𝐴⃗⃗⃗⃗  

б)  𝑎𝐴⃗⃗⃗⃗ = 𝑎𝐴
𝜏⃗⃗⃗⃗ + 𝑎𝐴

𝑛⃗⃗ ⃗⃗   

в)  𝑎𝐴⃗⃗⃗⃗ = 𝑎𝐴⃗⃗⃗⃗ + 𝑎𝐵𝐴⃗⃗⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

г)  𝒂𝑨⃗⃗ ⃗⃗  =
𝒅𝒗𝑨⃗⃗⃗⃗  ⃗

𝒅𝒕
 

 

 

3 ТИПОВЫЕ ЗАДАНИЯ НА КОНТРОЛЬНУЮ РАБОТУ, КУРСОВУЮ 

РАБОТУ/ КУРСОВОЙ ПРОЕКТ, РАСЧЕТНО-ГРАФИЧЕСКУЮ РАБОТУ 

Учебным планом предусмотрено выполнение расчетно-графической работы для сту-

дентов очной и заочной формы обучения, которая включает в себя четыре задания по статике 

(С1, С2, С3, С4), четыре задания по кинематике (К1, К2, К3, К4) и два задания по динамике 

(Д1, Д2) 

Типовые варианты расчетно-графической работы представлены ниже: 

Вариант 1 

Задание С1. Найти усилия в опорных стержнях 1 и 2 под действием груза весом G.  

 

 
 

 

Задание С2. Для жесткой невесомой конструкции под действием заданных внешних 

нагрузок найти реакции опор.  
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Задание С3. Две жесткие части составной невесомой конструкции шар-нирно соеди-

нены в точке C. Найти реакции опор под действием заданных внешних нагрузок.  

 

 
 

 

Задание С4. Плита весом G удерживается в неподвижном положении с помощью опор 

в трех углах – сферического шарнира в точке А, цилиндрического шарнира в точке B и неве-

сомого стержня в точке C. Размеры плиты: AB=a, BC=b. Силы �̅�1 и �̅�2 приложены в середи-

нах сторон, пара с моментом M – в плоскости плиты. Найти реакции опор. 

 

 
 

Задание К1. По заданному уравнению определить траекторию движения точки. Для 

момента времени t1 найти положение точки на траектории, ее скорость и ускорение (показать 

их на рисунке), а также радиус кривизны траектории в соответствующей точке. Координаты 

x и y даны в метрах, время в секундах. 

 

Задание К2. Для приведенной схемы механизма по заданному уравнению движения 

груза 1 – x(t), или по заданному уравнению движения вала 3 – φ3(t), определить и показать на 

рисунке скорость и ускорение точки М, а также скорость и ускорение груза 1 в заданный мо-

мент времени. 
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Задание К3. Для механизма, состоящего из шатуна АВ длиной l и двух ползунов, по 

заданным величинам скорости и ускорения ползуна А определить скорость и ускорение пол-

зуна В и средней точки С шатуна, а также угловую скорость и угловое ускорение шатуна. 

 

 
 

Задание К4. Материальная точка М движется в желобе вращающегося тела. По задан-

ным уравнениям относительного движения ОМ(t) и переносного движения φ(t), с учетом 

геометрических размеров, определить абсолютную скорость и абсолютное ускорение точки в 

указанный момент времени t1.  

 

 
 

Задание Д1. Поезд движется по прямолинейному горизонтальному участку пути и в 

начале торможения имеет скорость 𝑣1 = 90 км/ч, Величина силы торможения составляет 0,2 

от веса поезда. Найти длину тормозного пути и время до остановки.  

 

Задание Д2.  Механическая система с известными инерционными и геометрическими 

характеристиками начинает движение из состояния покоя. Нити невесомы и нерастяжимы. 

Необходимо найти ускорение телa 1, а также скорость этого тела после его заданного пере-

мещения.  При этом для поступательно движущегося груза задано перемещение s1, а иско-

мыми величинами являются линейное ускорение a1 и линейная скорость v1. Для вращающе-

гося колеса задан угол поворота φ1, а искомыми величинами являются угловое ускорение ε1 и 



ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ  13 

 

 

угловая скорость ω1. Прочие символы обозначают: m – массы тел; R и r – радиусы; ρ – ради-

ус инерции; M – вращающий момент; f – коэффициент трения скольжения. 

  

 
 

 

Вариант 2  

Задание С1. Найти усилия в опорных стержнях 1 и 2 под действием груза весом G.  

 

 
 

Задание С2. Для жесткой невесомой конструкции под действием задан-ных внешних 

нагрузок найти реакции опор.  

 

 
 

 

Задание С3. Две жесткие части составной невесомой конструкции шар-нирно соеди-

нены в точке C. Найти реакции опор под действием заданных внешних нагрузок.  
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Задание С4. Плита весом G удерживается в неподвижном положении с помощью опор 

в трех углах – сферического шарнира в точке А, цилиндриче-ского шарнира в точке B и не-

весомого стержня в точке C. Размеры плиты: AB=a, BC=b. Силы 𝐹𝐹�1 и 𝐹𝐹�2 приложены в 

серединах сторон, пара с моментом M – в плоскости плиты. Найти реакции опор.  
 

 
 

Задание К1. По заданному уравнению определить траекторию движения точки. Для 

момента времени t1 найти положение точки на траектории, ее скорость и ускорение (показать 

их на рисунке), а также радиус кривизны траектории в соответствующей точке. Координаты 

x и y даны в метрах, время в секундах. 

 

 

Задание К2. Для приведенной схемы механизма по заданному уравнению движения 

груза 1 – x(t), или по заданному уравнению движения вала 3 – φ3(t), определить и показать на 

рисунке скорость и ускорение точки М, а также скорость и ускорение груза 1 в заданный мо-

мент времени. 
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Задание К3. Для механизма, состоящего из шатуна АВ длиной l и двух ползунов, по 

заданным величинам скорости и ускорения ползуна А определить скорость и ускорение пол-

зуна В и средней точки С шатуна, а также угловую скорость и угловое ускорение шатуна. 

 

 
 

Задание К4. Материальная точка М движется в желобе вращающегося тела. По задан-

ным уравнениям относительного движения ОМ(t) и переносного движения φ(t), с учетом 

геометрических размеров, определить абсолютную скорость и абсолютное ускорение точки в 

указанный момент времени t1.  

 

 
 

Задание Д1. Груз массой 𝑚 = 4 кг, получивший начальную скорость 𝑣0 = 5
м

с
, вдоль 

наклонной плоскости, движется вверх до остановки, затем начинает движение вниз. Угол 

подъема наклонной плоскости 𝛼 = 30°, коэффициент трения равен 𝑓 = 0,2, сила сопротив-

ления движению R пропорциональна скорости и в начальный момент равна 𝑅0 = 2Н. На ка-
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ком расстоянии от исходного положения окажется груз, когда время спуска будет равно вре-

мени подъема? 

 

Задание Д2.  Механическая система с известными инерционными и геометрическими 

характеристиками начинает движение из состояния покоя. Нити невесомы и нерастяжимы. 

Необходимо найти ускорение телa 1, а также скорость этого тела после его заданного пере-

мещения.  При этом для поступательно движущегося груза задано перемещение s1, а иско-

мыми величинами являются линейное ускорение a1 и линейная скорость v1. Для вращающе-

гося колеса задан угол поворота φ1, а искомыми величинами являются угловое ускорение ε1 и 

угловая скорость ω1. Прочие символы обозначают: m – массы тел; R и r – радиусы; ρ – ради-

ус инерции; M – вращающий момент; f – коэффициент трения скольжения; fк –  коэффициент 

трения качения; α и β – углы подъема наклонных плоскостей; C – совмещенный с осью центр 

масс катка либо подвижного блока. 
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Таблица 3 - Исходные данные к заданиям С1, С2, С3, С4 

 

№  a,   

м 

b,   

м 

c,   м d,   м α, 

град.      

F, 

кН 

F1, 

кН 

F2, 

кН 

G, 

кН 

M, 

кН∙м 

q, 

кН/м 

qmax, 

кН/м 

1 3 2 1 1 60 15 3 5 10 4 1 2 

2 2 4 1 2 30 10 4 7 20 5 2 4 

 

 

Таблица 4 - Параметры движения в задачах К1, К2, К4 

 

 К1 К2 К4  

№ x(t), м y(t), м x(t), м φ3(t), рад. ОМ(t), м φ(t), рад. t1,с 

1 5sin(πt
2
/3) 4cos(πt

2
/3) – 2t – 5t

3
 π(t

2 
+ 3t)/16 5t

3
 – 18t 1 

2 0.5t t
2
+4t+5 – 3t–cos(πt/6) π(5t – t

2
)/12 3t

2 
– t

3 
+ 4 4 

 

Таблица 5 -  Геометрические параметры в задачах К2, К3, К4 

 

 К2 К3, К4 

№ R2, м r2, м R3, м r3, м l, м α, град. β, град. R, м 

1 4 1 3 2 4 30 45 1 

2 3 2 3 1 2 30 30 2 

 

Таблица 6 - Исходные данные к заданию Д2 

 

№ m1, 

кг 

m2, 

кг 

m3, 

кг 

R1, 

см 

R2, 

см 

r2, 

см 

ρ2, 

см 

R3, 

см 

α, 

град. 

β, 

град. 

M, 

Н·м 

f fк, 

см 

s1, 

м 

φ1, 

рад 

1 10 20 30 20 40 10 20 50 60 30 40 0,1 0,2 2 1 

2 20 10 30 30 20 10 12 40 60 45 50 0,1 0,3 1 2 
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4 СВЕДЕНИЯ О ФОНДЕ ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ И ЕГО СОГЛАСОВАНИИ 

Фонд оценочных средств для аттестации по дисциплине «Инженерная механика» 

(раздел «Теоретическая механика») представляет собой компонент основной профессио-

нальной образовательной программы бакалавриата по направлению подготовки 15.03.01 

Машиностроение, профиль «Технологии, оборудование и автоматизация машиностроитель-

ных производств». 

Преподаватель-разработчик – к.т.н., доцент О.С. Витренко. 

Фонд оценочных средств рассмотрен и одобрен на кафедре теории механизмов и ма-

шин и деталей машин. 

 

Заведующий кафедрой                                                                                    С.В. Федоров 

 

Фонд оценочных средств рассмотрен и одобрен на кафедре инжиниринга технологи-

ческого оборудования. 

 

И.о. заведующего кафедрой              С.Б. Перетятко 

 

Фонд оценочных средств рассмотрен и одобрен методической комиссией института       

агроинженерии и пищевых систем (протокол № 07 от 27 августа 2024 г). 

  

Председатель методической комиссии                    М.Н. Альшевская 
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